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=PFL Combien DdL?
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=PrL Combien Modes Normaux peut-on trouver?
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Je ne sais pas
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. — 1 — 1
=T8I, = ( 1) et = (_1 /3), dans quellesC.l. le
systeme bougera a w;?

A x,(0) =1,x,(0) =1,%(0) = x,(0) = 0

3. x%(0)=1m,x,(0) =1m,x,;(0) =x,(0) =0

C. x,(0)=1m,x,(0) =0,%(0) =%,(0) =0
D.

x1(0) =0,x,(0) =1m,x,(0) = x,(0) =0
. Jenesais pas

X1

m

3k
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=PFL Décompose C.l. en base modale:
x1(0) = x,(0) = 0,x,(0) = 0,x,(0) = 1m?
A we=0)=(0)=F +3f

3. (t = 0) _( ) — 1m §, + 3m §;,

C. x(t=0) —( )m=§mﬁ1 mﬁu

D. 55 t—O)—( m—EmﬁI__mﬁII

-. Jenesais pas| u
m

k

3k
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=PFL Evolution temporelle avec x,(0) = x,(0) = 0,
x;(0) =0,x,(0) =1m?
A x(t) = ( 0 )

1m cos(wgt)

) f(t)=( 0 )

1m cos(wy;t)
cos(w;t) — cos(wy;t)
cos(w;t) + %Cos(w,,t)

C. x(t) = %m(
3 (Cos(w,t) — cos(w,,t))

D. x(t) — Em COS(wlt) — COS((U]]t)

-. Jene sais pas
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=PFL Energie Cinétique?

1 o 1. .
A. T =>-mx?+=3mxs
2 2

1, .o 1 .
3. T ==3mx# +-mx5
2 2

1 ., 1.
C. T=me12 ——meg

D. Je ne sais pas
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=PFL Energie Potentielle?
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1

AV ==>kxt+-=
2 2
3, V==-kx2+2
2 2
C. V=-kx?+>
2 2
D. V=-kx2+-
2 2

m

3k

kxs + %k(xl — x5)?

kxs + 3k(x; — x,)?

2
kx5

3k (x4

xz)z

kxt + k(x; — x,)?

-. Je ne sais pas

0% 0% 0% 0% 0%
/<. > Tl
A. B. C. D. E.



http://www.responseware.eu/

£P~L Matrice de masse dans coordonnées x;?

A (O Bm)
(Bm O)

C- (3 m)

o (o 3)

-. Jene sais pas
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=P~L Matrice de rigidité dans coordonnées x;?

A o ok )
s ()
e (L )k
O (61 o)

-. Jene sais pas
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